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Planification Automatique et 
Techniques d’IA
Séminaire ESCOPLAN SMaP – 29/06/26

Humbert FIORINO, Université Grenoble Alpes (UGA), Laboratoire 
d’Informatique de Grenoble (LIG)
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• Maitre de conférences en informatique,
• Doctorat de SUPAERO (ISAE), thèse à l’ONERA (Office National 

d’Etudes et de Recherches Aérospatiales) Toulouse, post-doc au LAAS-
CNRS,
• Laboratoire d’Informatique de Grenoble (LIG), équipe Marvin dirigée 

par Damien Pellier :
• 450 chercheurs couvrant tous les domaines de l’informatique,
• 22 équipes de recherche,
• Unité mixte UGA – CNRS – INRIA – Grenoble INP
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Non, tout n’est pas IA !

• L’IA c’est :
• Résoudre des problèmes « computationnellement difficiles », par exemple la 

planification automatique,
• Emuler des capacités cognitives humaines, par exemple, apprentissage 

automatique, agents conversationnels etc.

• Se décline dans :
• Les algorithmes + les données (« sans algorithmes, les données sont muettes. 

Sans données, les algorithmes sont aveugles »),
• Les interactions humains – machines.
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Apprentissage de modèles à partir de données

Machine LearningDonnées

Modèle 
représentant 
des 
« structures » 
dans les 
données
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« Structures » ?
Alex Jaffray, TEDxClermont, Clermont-Ferrand, France, 20/10/2018.
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Machine LearningFichiers 
musicaux

« Ré, La, Si, Sol »
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IA générative

IA générative
(LLM)

Fichiers 
musicauxPrompt

« Ré, La, Si, Sol »
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Planification automatique ?
• AI planning, automated planning

• Accent mis sur la résolution « algorithmique » de problèmes pour la prise de décisions à partir 
d’un modèle d’actions, la « programmation d’IA » (càd de « systèmes autonomes », « agents ») 
agissant sur un environnement,

• Les problèmes de prise de décision sont fortement combinatoires. Les solutions sont des graphes 
acycliques de décisions/actions (càd un « plan »).
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Des problèmes de décision : Rubik’s cube




C1 - setec 
internal

11

Prendre D

Poser D

Prendre C
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…
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…
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Conséquences théoriques :

• La recherche exhaustive de solutions est impossible,
• Il faut faire une exploration « intelligente » de l’espace des solutions
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Applications réelles de planification automatique

Robotique spatiale
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Concrètement, dans notre équipe…

• Thèse CIFRE Exail Technologies (2020 – 2023) :
• Planification de missions de drones sous-marins

• Thèse CIFRE Bassetti (2021 – 2024) :
• Planification dans l’outil TEEXMA (digitalisation de connaissances techniques)

• Projet ANR NAIAD (2022 – 2026) :
• Planification de missions de drones sous-marins
• Partenaires : Naval Group + ONERA

• Thèse CIFRE CICAD (2026 – 2029) :
• Planification de chantiers de construction

• Expertise en :
• Ergonomie
• Recherche Opérationnelle
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Planning Description Language (PDDL)
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Planification et LLM ?

• Aujourd’hui, les LLM ne savent pas planifier (expérimentations et 
publications scientifiques)
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En résumé

Machine LearningTraces 
d’exécution

Modèles d’actions
(PDDL/HDDL)

Planificateur

Plans 
d’actions

LLM

Interactions 
Humain - Machine
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Nos centres d’intérêt actuels

• Planification hiérarchique
• Planification temporelle
• Planification avec contraintes numériques (ressources)
• Apprentissage de modèles de planification à partir de traces
• Human-aware planning :
• Interaction Humain-Robot/Machine, 
• Planification en initiative mixte,
• Explicabilité des décisions, acceptabilité des technologies de prise de 

décisions
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Venez nous rendre visite au LIG !

• humbert.fiorino@univ-grenoble-alpes.fr
• damien.pellier@univ-grenoble-alpes.fr
• pddl4j.imag.fr

mailto:humbert.fiorino@univ-grenoble-alpes.fr
mailto:damien.pellier@univ-grenoble-alpes.fr
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